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Hangzhou Hikrobot Co.,Ltd.
Hikrobot 社は、全世界に向け、マシンビジョン及び搬送ロボット製品とソリューションを提供し
ています。産業用 IoT、スマートロジスティクスおよびスマート製造に注力しており、オープンで
協力的なエコシステムを構築し、産業及びロジスティクス分野のユーザーへサービスを提供しま
す。革新的なテクノロジーを使い、継続的にインテリジェント化を促進し、インテリジェントな製
造のプロセスに導きます。

KC 認証 CE 認証 CR ロボット認証

レッドドットデザイン賞

海康机器人 / HIKROBOT

ハイテク企業 CIIF 金賞

    搬送ロボット (AMR)
Hikrobot 社はロボットテクノロジーに注力しており、世界中のお客様に最先端の搬送ロボット製品とソリュー

ションを提供しています。同社は 2015 年からインテリジェント倉庫ロボットシステムの開発をスタートしま

した。搬送ロボットに特化した製品として、潜り込み式搬送ロボット（LMR）、コンベア式 / 重量物搬送ロボ

ット（CMR/HMR）、フォークリフト型搬送ロボット（FMR）、カートン搬送ロボット (CTU) などのシリーズ

をリリースしています。これらの製品は、3C 業界、自動車産業、その他の製造業、E コマース、3PL、食品、

医薬品業界など幅広く採用されています。Hikrobot 社のインテリジェントロボットソリューションは、搬送、

ピッキング工程の合理化、コスト削減や改善活動を支援いたします。
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製品
产品体系 / Product Architecture 产品体系 / Product Architecture

Hikrobot の提供するソフトウェアは、2 層構造のシステムです。スケジューリングレイヤーとして、iWMS-1000、RCS-2000、
MCS などのアプリケーションソフトウェアシステムを必要に応じて組み合わせ、ユーザーの上位システムとシームレスな連携を
行い、業務データ、タスク指示などを管理することができます。一連の搬送ロボットを整然かつ協調し制御することにより、様々
な業界のご要望にお応えすることができます。
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iWMS-1000 は、上位システムとシームレスに連携し、高効率・低コストのインテリジェント倉庫管理を実現するソフトウェアです。
RCS-2000 は、MAP 編集やモニタリングによるリアルタイムな業務表示をサポートし、複数の搬送ロボットへの最適なタスク配分、
搬送指示をサポートし、ロボット同士が互いに影響を与えることなく協調作業を行うことにより、効率を最大化します。iWMS-
1000 と RCS-2000 は、継続的な開発サポートを実施しており、様々な業務シナリオに対応し、迅速なビジネスシーンの変化に対
応します。

ソフトウェア

产品体系 / Product Architecture 产品体系 / Product Architecture
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リフトアップ機構を特徴とする LMR は、お客様がより安全
な作業環境を構築し、生産性を高めることに貢献します。

潜り込み式搬送ロボット

ハードウェア

产品体系 / Product Architecture

パレットの自動搬送に特化した FMR は、高精度レーザー SLAM ナビゲーション、ビジョンナビゲーションを
採用しています。

フォークリフト型搬送ロボット

产品体系 / Product Architecture

CMR/HMR は、コンベア、リフティング、トラクション、重量物をカバーしてい
ます。豊富なカスタマイズ機構により、様々なシーンで各種設備連携の要求を満
たすことができます。

充電器は、ロボットへのフレキシブルな接続ができ、自動での急速充電が可
能です。

コンベア式 / 重量物搬送ロボット

アクセサリー
カートン単位での保管や搬送に特化した CTU は、狭い通路を自由自在に走行し、人の手の届かな
い高所へのアクセスが可能です。倉庫の天井高さを活かした保管効率の向上を期待できます。

カートン搬送ロボット
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導入事例

自動車

太陽光発電

リ チ ウ ム イ
オ ン バ ッ テ
リー 3C

E コ マ ー ス
/ 小売

医薬品

解决方案 /  Solutions 解决方案 /  Solutions
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課題

ソリューション

様々な業界で培った経験と自動車産業への深い理解により、Hikrobot は、プレス・溶接・塗装・組み立てなど様々な工程にソリ
ューションを提供しています。ソリューションの提供とカスタマイズ、迅速な導入を行い、自動車産業のロジスティクスニーズ
を満たします。

人件費の高騰
高齢化や若い世代の労働意識の変化により、自
動車産業の人件費を高騰させている。

生産形態の多様化
自動車の生産形態は多様化し、柔軟な物流への対応
が急務となっている。

物流問題
複雑な労働条件、多様な運送業者、タイトなスケジ
ュールは、自動車生産におけるの物流問題を悪化さ
せている。

作業環境
従来のオペレーションでは、労働者と設備が混在
しており、重大な事故などによる危険をもたらす。

自動車
Hikrobot は、自動車産業の変化とトレンドに合わせ、安全で効率的な搬送ロボットソリューションを提供します。

ロジスティクスや製造工
程におけるあらゆるシナ

リオに対応可能。

異業種での経験が豊富。 製品とソリューショ
ンの柔軟なカスタマ

イズに対応可能。

カスタムしたソリュー
ションを標準化し、他
サイトへの展開をサポ

ートします。

特徴

成功案例 / Successful Cases

Completion AMR loop
Completion AMR loop

Assembling AMR loop

Assembled small goods to person

Assembled small robotic 
arms depalletizing

Assembled big goods 
acceptance

Welded small 
goods reception

Assembled big 
goods sorting

Welded small 
goods reception

Welded big 
goods delivery

Welded big goods 
reception

Bumper body transit

Painted parts delivery

Pressed self-made parts delivery

Pressed self-made parts 
automatically offline
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吉利汽車集団
概要
吉利汽車は、完成車、パワートレイン、主要部品の設計、研究開発、生産、販売、サービスを一体化した中国を代表する自動車
メーカです。5 年連続で中国国内販売台数第 1 位。吉利汽車、リンク＆カンパニー、ジオメトリーのサブブランド、プロトンの株
式 49.9％と全経営権、高級スポーツカーのロータスの株式 51％を所有しています。

概要
自動車部品企業であるボッシュ華域ステアリングは、開発と生産を一体化しており、中国における自動車のステアリングシステ
ムの市場シェアで一位を獲得し、フォルクスワーゲン、GM、吉利汽車、上海汽車、メルセデスベンツ、ホンダを含む 40 以上の
OEM にサービスを提供しています。敷地面積は約 93000㎡を有し、ボルボ、長安フォード、奇瑞ジャガー、ランドローバー、
BMW ブリリアンス、北京ベンツなどを顧客としています。

ソリューション

2021 年より導入を開始し、約 800 台の AMR が稼働してい
ま す。iWMS-1000/RCS-2000 と 吉 利 GLES お よ び そ の 他 上
位システムとの連携により、自動車部品倉庫における効率的
な入出庫保管、仕分け、最終組立、溶接、塗装エリアにおけ
る搬送自動化など、幅広いシーンで活躍しています。

ソリューション

2021 年 3 月に正式にプロジェクトを開始し、45 台の AMR
を南京工場に導入しています。サプライヤーの配送、保管、
ピッキング、積み替え、完成品の出荷など、すべてのプロ
セスを対象範囲としています。基幹システムとのシームレ
スに連携し、生産管理のニーズを満たしています。

特徴

作業効率の大幅な向上
作業場の生産性 50％、全体で 20％、ピッキング作業で
40％向上

省エネルギー
AMR エリアの消灯による光熱費の削減。

作業負担の軽減
「Goods-to-Person」方式により、商品を探す手間や在庫
管理の問題を解消。

倉庫管理
データの連携、リアルタイムのフィードバックによる倉
庫管理を容易にします。

特徴

作業効率の大幅な向上
材料の供給時間を約 15 分短縮

保管効率
高さを活かしたソリューションにより、倉庫面積 5000㎡
以上の削減。

作業負担の軽減
AMR による搬送自動化により、約 60 人の省人化効果。

倉庫管理
上位システムとのシームレスな連携により、倉庫情報管
理をデジタル化。

安全で信頼性の高い搬送ロボットは、プレス・溶接・塗装・最終組立の各工程に導入されてい
ます。吉利汽車、ボッシュ・チャイナ、一汽トヨタ、一汽フォルクスワーゲン GM、その他多
くの大手自動車メーカーの生産性向上に貢献しています。

ボッシュ華域ステアリングスマートログ
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課題

ソリューション

太陽光発電の生産における多種多様なプロセスに対し、最適な AMR およびソリューションを組み合わせて提供し、求めらる要件
を満たしています。効率的、経済的、フレキシブルかつインテリジェントな生産を達成することに貢献しています。

複雑な生産環境に対応。 業界をリードする VSLAM/
LSLAM ナビゲーション技術の

提供。

高精度なドッキング要件に対応。 作業者の負担を軽減。

特徴

複雑な環境
様々な材料形態は、生産システムを複雑なものとし、
求められる安全基準も高い。

精度の要求
機械に求められる精度は高く、作業者の負担作
業は大きい。

労働集約
部品工場の資材はかさばり、必要な作業者の人
数も多い。

生産性の要求
設備に求めらる要求は高く、タイムレスな材料供給
を求められています。

太陽光発電
太陽光発電産業は、世界的なカーボンニュートラルを背景とし、今後の急速な発展が予測される産業です。生産工場は手作業
に代わる自動化ニーズが求めらており、インテリジェントな工場運営を推進しています。

解决方案 / Solutions 成功案例 / Successful Cases

Sorting

Coating

Finished product launched 
off assembly line

Distribution lineCascading typography

Etching

Squaring

Raw material warehouse

Diffusion Texturing

Washing Slicing Viscose out of the 
warehouse

Truncating Charging
Pulling of crystals
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大手太陽光発電工場 大手太陽発電モジュール工場
概要
世界最大のメーカーで複数の拠点を持っており、このサイトでは年間 10GW のシリコン電池の生産能力を持っています。

概要
太陽光発電業界をリードする、世界最大の市場価値を持つ太陽光発電企業です。画期的な技術で製品の変革を図り、世界のゼロ・
カーボン開発を支える「グリーン電力」「グリーン水素」の製品とソリューションを提供しています。

ソリューション

工場の建設は 2019 年に開始され、すべての生産ラインに自
動化設備が設置されました。世界で最もインテリジェントな
スマート工場として稼働しています。

ソリューション

人件費の高騰を受け、生産性の向上を目指し、搬送ロボットの
導入によりスマートな生産管理が行われている。

効果

搬送処理率は 99.7%

材料を搬送する全プロセスの安全かつ安定した自動搬送

を実現。

生産効率は 20％向上し、従来より 50％近い作業者の削減

を達成しました。

効果

部品工場における各種資材の自動搬送や積み込みを実現
し、自動ドアやゲートといった周辺機器をリアルタイムで
制御しています。

太陽光発電生産における各工程において、搬送ロボットが生産ラインの設備と連携し、手作業
による積み下ろしや搬送を代替し、工場内の物流と生産効率を大幅に向上させ、作業者の負担
を軽減しています。
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課題

ソリューション概要

作業工程、機械連携、材料の種類を考慮し、カスタマイズされた LMR、FMR、CMR などを導入し、RCS-2000 と MCS は上位シス
テムと連携し、協調生産を可能とします。

リチウムイオンバッテリ
ー業界向けにカスタマイ

ズした AMR により、各工
程に適した AMR の提供。

複雑な現場環境に対応す
るため、業界をリードす
る VSLAM/LSLAM ナビゲ

ーション技術の提供。

RCS-2000、MCS、上位シ
ステム、設備がシームレ

スに連携でき、
スムーズなデータ管理の

実現。

エレベーター、コン
ベア、自動ドア、エ
アシャワーなどの設

備連携。

特徴

人件費の高騰
生産能力の急速な拡大と作業の煩雑さにより、
人材不足と人件費の高騰が生じています。

環境に対する要求
銅、亜鉛、粉塵、水分等は生産に影響を与えるた
め、セル製造の一部の工程で禁止されており、高
い清潔さが要求されます。

情報管理
生産工程が複雑で、工程間の材料の搬送はミスが
生じやすく、頻繁なエラーが発生します。

高い精度要求
材料は種類も多く、重量物であるため、設備と
の連携の際に高い精度が必要となります。

リチウムイオンバッテリー
リチウムイオンバッテリー業界のセル製造やモジュール PACK などの各製造工程に対し、一体化した柔軟なソリューション
を提供することにより、生産と製造のデジタル化とインテリジェント化を実現します。

解决方案 / Solutions 成功案例 / Successful Cases

Winding up

Cell on-line PACK assembly

Injection 
encapsulation

Module 
assembly 

Finished PACK off-line

Slurry mixing Roller Die cutting
Coating

Cell testComposition Cell packaging
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パワーバッテリー PACK プロジェクト

リチウムイオンバッテリープロジェク

概要
中国の某大手電力電池会社に対して、10 以上のプロジェクトを獲得し、LMR、HMR、FMR、シャフトロボットの AMR など多種
類の搬送ロボットを導入しました。2022 年 6 月までに合計 400 台以上のロボットを導入し、その内 PACK 工程では AMR を 250
台以上を導入しております。

概要
某大手リチウムイオンバッテリー会社では、セル製造、セルテスト工程へ AMR による搬送自動化を行っています。最初のプロジ
ェクトが開始された 2020 年から 2022 年までに LMR、CMR、FMR、CTU を含む 10 を超えるプロジェクトと 400 台以上の AMR
が導入されています。

ソリューション

PACK 組立テスト工程では、全方向 HMR を導入し、4 方向へ
の移動が可能となり、通路の利用率を向上させています。各
プロジェクトの様々な PACK サイズに対して、3D モデルやモ
ジュールデザインによる迅速なカスタマイズ設計をし、納期
短縮を実現しました。

ソリューション
デジタルツイン：計画段階で仮想環境を構築し、あらゆ
る問題を事前に特定しリスク回避を行うことが可能です。
ソフトウェアの柔軟性：SLAM ナビゲーションにより、
システム上のポイントを調整し、ルート変更を容易にし
ています。上位システムとのリアルタイム連携を行い、
搬送の 100％自動化を達成し、さらに全データを検索で
きます。
強力なハードウェア：AMR はモジュール化されており、
メンテナンス性に優れています。業界をリードする位置
決め技術により、高精度なドッキングを実現しています。
ある工程では、リフト式 CTU を採用し、様々な設備との
アクセスを可能にしています。

効果

保管

空間利用率を 30% 向上

生産ライン

ルート変更の容易さが PACK 生産ラインの柔軟性を確保

作業効率の向上

AMR が単体で故障した場合、メンテナンスエリアへ除外す

ることにより、稼働停止を回避することができます。

リチウムイオンバッテリー生産のコーティング、ロールカット、ダイヤカット、セル組立、モ
ジュール PACK などの工程で、搬送ロボットを導入ております。その結果、生産ラインの自動
化、工場内の物流が改善し、作業者の負担軽減に貢献しています。BYD、中国イノベーション
・アビエーション、EVE Lithium Energy、その他のトップユーザーに導入事例があります。

効果

作業者の負担軽減

20％～ 30％の作業が削減されています。

作業効率の向上

工場での生産性 25％向上。

情報管理のデジタル化

搬送のエラー率が減少し、情報管理が容易となり管理に

おける生産性向上につながっています。
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課題

ソリューション

現場のニーズに合わせたハードウェアの設計を行い、ソフトウェアではエレベーター、自動ドドアとの連携を実施します。最適
なハードウェアとソフトウェアのソリューションにより、搬送工程の無人化・在庫情報のデジタル化を実現し、スマートな工場
管理を推進します。

現場のニーズに応じたカ
スタマイズ対応

多様な設備との連携、階層を
跨いだ搬送への対応を実現

ロット管理による搬送ミ
スの削減

特徴

複雑な搬送
原材料から完成品まで長い搬送プロセスがあり、一
部のプロセスには二次加工が含まれているため、複
雑な搬送経路に課題となります。

多様な生産設備
多くの生産プロセスがあり、種類も異なるため、
連携方法や連携に対する要求精度が高くなって
います。

複雑なビジネス
多くの SKU を管理し、生産を行い、物流におけ
る正確性と適時性が求められます。サプライヤー
には業界に対する深い理解と経験が求められま
す。

厳格な作業環境管理
生産現場へのクリーン度要求は厳しく、工程によっ
てはクラス 100 以上が要求されます。生産設備に対
しても発塵しない対策や静電気防止策を求められて
います。

3C
3C（Computer・Communication・Consumer electronics）へ、スマートかつフレキシブルな搬送ロボットシステム
を提供し、ロット毎に在庫管理を行い、商品の保管および搬送の自動化を実現しています。

成功案例 / Successful Cases

Robotic arm unstacking

Receiving quality inspection

Robotic arm palletizing

Cross-floor Transfer

Raw material pallet 
inspection

Picking inbound Production line 
distribution

Finished product pallet 
posting and shipping
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スマートかつフレキシブルな搬送ロボットソリューションは、電子部品業界における多品種小
ロットな生産ニーズを満たすことができます。 Longcheer/ Shenzhen Kaifa Technology、
Shennan Circuits (SCC)、Sun&Lynn Circuits、BOE  Technology など多くの導入実績があり、
作業者の負担軽減と生産性の向上を実現してきました。

Longcheer Group Huizhou / Nanchang 生 産 工 場
プロジェクト

その他事例

概要

Longcheer Group は、スマートフォン・タブレット・スマートアクセサリーなどの製品の設計・開発・製造する会社で、世界の
多くの国や地域で事業を展開しています。
2021 年からインテリジェント倉庫プロジェクトを起動し、Hikrobot のインテリジェント倉庫管理及び工場内物流ソリューション
を導入しました。

Shennan Circuits
1000 台 以 上 の 搬 送 ロ ボ ッ ト が 投 入 さ れ、LMR、
FMR、CTU など様々な種類の搬送ロボットを使用する
ことにより、安全な作業環境の構築と生産性を向上す
ることに貢献しました。

BOE　Technology

LMR を 35 台導入し、 生産ラインと一時保管エリアと
のデータベース管理及び入出庫の自動化を実現しまし
た。

Sun&Lynn Circuits

LMR を 100 台導入し、各工程間の自動搬送並びに生
産性向上、正確な出荷を実現しました。

ソリューション
原材料倉庫、組み立て、包装などの工場内物流ソリューショ
ンにて、60 台の LMR と 5 台の CMR を導入しました。リアル
タイムな在庫管理と自動供給が実現され、工場全体の物流を
支援しています。

効果

作業者の負担軽減
1 日平均 2 万歩から「Goods-to-Person」へ

作業精度の向上
iWNS-1000 は誤出荷の大幅な削減に貢献

省エネ生産
AMR 搬送エリアにて、電気なしでの作業を実現して、生産エ
ネルギーの削減を実現した
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課題

ソリューション

搬送、在庫管理の自動化、ピッキング効率の向上を目標とし、先進技術を駆使し、入荷・ピッキング・仕分けなどの業務シナリ
オにインテリジェントな倉庫管理システムを提供します。

作業精度とピッキング効率
の向上。

オーダーを分析し、ピッキング
効率を向上。

多様な物流戦略にへの迅速な
サポート。

独自開発のアルゴリズムによ
り、最適な棚搬送を実現。

特徴

物量波動
ピーク時の大量注文を処理する必要があります。

保管効率
物流コストを抑えるために、高密度の保管
と高い生産性が求められます。

柔軟性
ビジネスシーンの変化に応じた拡張性と迅
速な対応が求められます。

作業精度
業務量に対して、求めらる精度は高く、保管形
態も多様で時間の制約があります。

Ｅコマース / 小売
Ｅコマース / 小売業界の急速な成長は、従来の人手による作業では決められた配送時間に間に合わせることが厳しくなって
います。年末年始のプロモーションや様々なイベントによってもたらされる急激な物量波動に対応出来る安定した信頼性の
高いインテリジェントなシステムが要求されています。

成功案例 / Successful Cases

Tower workstation

Tote-to-person outbound&inbound

Goods-to-person outbound&inbound

Goods-to-person 
extended workstation

Collected goods shipment

Outbound & inbound by robotic arms

Outbound & inbound by buffering shelves

Visual receiving Receiving staging

Pallet high 
bay storage
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上海 Sunrise プロジェクト
概要

Sunrise Duty Free は、空港免税店を事業としおり、北京首都国際空港、上海浦東国際空港、上海虹橘国際空港に展開しています。事業
の成長に応じて、Hikrobot と連携し、最新の搬送ロボットソリューションを導入し、業務フローの最適化と効率向上を実現しました。

ソリューション

約 11,000㎡に 300 台以上の LMR と 3 台のバッテリー交換ス
テーションを導入しています。顧客の業務システムとシーム
レスに連携し、GTP での入荷、出荷、棚卸などの庫内作業の
効率を高めています。変動する業務量に対して迅速に対応し、
1 日あたり約 15 万のオーダー行数を処理しています。

効果

ダブルピッキングの運用
ワーキングステーションでの待ち時間が無くなり、生産性の
向上に貢献。

バッテリーの自動交換
バッテリー交換ステーションを 3 台導入し、LMR の稼働率を
高め、導入コストを 12％削減。

オーダーバッチの最適化
オーダーをトータルピッキングバッチとオーダーピッキング
バッチに分割し、全体的な効率向上を実現。

オーダーを最適化するアルゴリズムにより、保管および物流業務フローを改善します。これま
でに、Sunrise Duty Free、香港 ParknShop、UKA.Perry、Vipshop、Goodaymart などの数
多くのプロジェクトに導入され、お客様が業界のトップランナーとなることを支援します。

その他事例
Vipshop

こ の プ ロ ジ ェ ク ト で は 年 間 30 万 SKU を 取 り 扱 い、
100 台の LMR を導入しました。
シームレスなシステム連携を行い、作業の負担を軽
減しました。

Goodaymart

食品、消耗品の様々な業務シナリオに対し、230 台
以 上 AMR を 導 入 し、 倉 庫 全 体 の 自 動 化 を 推 進 し ま
した。

香港 ParknShop

300 台以上の AMR 及びバッテリー交換ステーション
を 6 台導入し、1 日 15 万ピックを実現し、ピッキン
グ効率を向上させました。
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課題

ソリューション

インテリジェント倉庫管理システムと最適化を図るアルゴリズムを通して、医薬品物流の総合的なソリューションを提供してい
ます。多様なロボットをマシンビジョンと組み合わせ、課題解決に貢献します。

特徴

多様な要求
医薬品には厳格なロット管理が求められます。

時間の制約
即日配送が求められる場合もあり、また緊急を要す
るオーダーもあります。

電子管理コード
電子管理コードを取得する必要があり、全体の作業
効率に影響を与えています。

物量波動
ピークと平均の乖離が大きいのが特徴となってい
ます。

医薬品
医薬品物流は新しいステージへの飛躍が迫られています。販売チャネルの多様化、病院や医療機関など顧客ニーズの多様化、
E コマースの成長により、医薬品物流センターのピッキング・仕分け作業の自動化が注目を集めています。

カスタマイズサービ
スの提供

柔軟性が高く、現場の要
望に応じた拡張が可能

様々なビジネスニーズ
に対応するロボット同

士の協同作業

成功案例 / Successful Cases

Goods-to-person picking

Carton-to-person picking

Re-check packing

Collection and delivery

Restow inbound Receiving quantity 
inspection

Robotic arm, unstacking 
replenishment

Pallet automatic 
Replenishment

Code reading gate , 
Electronic supervision 

code collection.
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Humanwell Pharmaceutical　プロジェクト
背景

Humanwell Pharmaceutical は総合医薬品企業であり、傘下に 15 社の医薬品系企業を擁し、業界をリードする企業です。今後の
ビジネス展開に見据え、物流の最適化と効率向上を実現しました。

ソリューション

ピッキング作業における歩行作業、効率の低さ、ミスの多発
という課題に対し、「CTU+LMR」のソリューションを提供し、
ピッキング作業の自動化を図り、また高速スキャン装置を導
入しコード読み取り作業の効率向上も実現しました。

効果

同一 MAP 上での複数種類 AMR の管理
複数 AMR の協同作業
高速スキャン装置の設置による、コード読み取り作業の効率
向上

医 薬 品 物 流 の 特 性 に 合 わ せ て、 総 合 的 な ソ リ ュ ー シ ョ ン を 提 供 し、Humanwell 
Pharmaceutical、Dashenlin、Sinopharm などに数多くのプロジェクトを導入しました。

Dashenlin

20 台以上の CTU を導入し、時間 1,500 カートンを
迅速に搬出しています。

Sinopharm

LMR、CTU、FMR などを導入し、倉庫作業の自動化、
省人化、効率化を実現しています。

大型医薬品ストア

搬 送 対 象 の 70 ％ が バ ラ 出 庫 と な り、1 ワ ー キ ン グ
ス テ ー シ ョ ン で の ピ ッ キ ン グ 効 率 を 時 間 150 行 ま
で向上させました。

その他事例
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潜り込み式搬送ロボット（LMR）

仕様
 Specifications

● 搭載 ○ オプション - なし

型号 Q2-400D Q3-600D Q3-600D(CE) Q7-1000E Q7-1000E(CE) Q7-1500D Q7-1500D(CE) Q8-2000A

一般

ナビゲーション 2D コード / V-SLAM / L-SLAM 2D コード / V-SLAM / L-SLAM 2D コード / V-SLAM / L-SLAM 2D コード / V-SLAM / L-SLAM 2D コード / V-SLAM / L-SLAM

寸法 L*W*H (mm) 780*545*300 950*650*250 1150*820*256 1180*860*265 1523*1153*327

回転直径 (mm) 820 995 1200 1265 1794

昇降高度 (mm) 60 60 60 60 100

地上クリアランス（mm） 30 25 25 25 25

天板寸法 (mm) 724*504 850*600 1030*770 980*800 1450*1050

リフトアップ機構 電動式 電動式 電動式 電動式 油圧式

重量 (kg) 93 132 185 277 285 500

定格荷重 (kg) 400 600 1000 1500 2000

安全保護

タッチパネル ● ● ● ● ●

前方保護 レーザー レーザー レーザー レーザー レーザー

後方保護 ○ ○ ● ○ ● ○ ● ○

側面保護 ○ ○ ● ○ ● ○ ● ○

表示灯 / 警報音 ● ● ● ● ●

ガイドランプ ○ ○ ○ ○ ● ○

バンパーストリップ ● ● ● ● ●

非常停止ボタン ● ● ● ● ●

モーション性能

定格速度 ( 空荷 ) (mm/s) 2000 2000 2000 1400 1500 1000

定格加速度 ( 空荷 ) (mm/s²) 1000 1200 1000 600 500 400

* 位置決め精度 (mm)/(° ) ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1

バッテリー性能
* 稼動時間 (h) 8 8 8 8 8

充電時間 ( フル充放電後 )(h) ≤ 1.5 ≤ 1.5 ≤ 1.5 ≤ 1.5 ≤ 1.5

Specifications

* 理想的な条件で位置決め精度のテスト結果であり、実際の精度は現場環境、搬送物寸法、ドッキング条件または他の要因の影響を受けています
* 稼働時間は決めた条件のテスト結果です
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コンベヤ式搬送ロボット（CMR）

Specifications

● 搭載 ○ オプション - なし

型番 CU4-120 C3-200LB2 C3-200LB2 CU1-100 CT5-1000 CHA-1000 CHG-250 CHU1-50

一般

寸法 L*W*H (mm) 1590*708*1740 1250*745*935 1250*743*1243 950*840*700 1614*454*285 2172*1265*2026 1650*1160*2320 1130*630*1486

回転直径 (mm) 1683 1415 1415 1203 1000 2529 2022 1256

移載方式 ローラー ローラー ローラー ローラー 牽引 リフト・カンチレバー リフト・クランプ リフト・スラット

地上クリアランス（mm） 15 25 25 25 30 40 30 20

重量 (kg) 600 350 315 400 250 1200 1300 550

定格荷重 (kg) 4*30 2*100 2*100 100 1000 1000 250 50

ナビゲーション 2D コード / V-SLAM / 
L-SLAM

2D コード / V-SLAM / 
L-SLAM

2D コード / V-SLAM /
 L-SLAM

2D コード / V-SLAM /
 L-SLAM

2D コード / V-SLAM / 
L-SLAM

2D コード / V-SLAM /
 L-SLAM

2D コード / V-SLAM / 
L-SLAM

2D コード / V-SLAM /
 L-SLAM

ディスプレイ タッチパネル タッチパネル タッチパネル タッチパネル タッチパネル タッチパネル タッチパネル タッチパネル

アクチュエ
ータ

移載速度 (mm/s) 300 300 300 333 - - 125 200

移載高度 (mm) 500-1100 350 540|1116 500 50（プラグ） 898~1658 835-1605 280-1050

安全保護

上部保護 ステレオカメラ - - - - 超音波・ステレオカメラ ステレオカメラ -

前方保護 レーザ・超音波 レーザ・超音波 レーザ レーザ・超音波 レーザ レーザ レーザ・超音波 レーザ・ステレオカメラ・超音波

後方保護 レーザ・超音波 ToF・超音波 赤外線・超音波 超音波 - レーザ レーザ・超音波 レーザ・ステレオカメラ・超音波

側面保護 - - 超音波 - - 超音波 超音波 超音波

バンパーストリップ 上下全面 前面・後面 前面・後面 前面・後面 前面 全面 前面・後面 前面・後面

非常停止ボタン ● ● ● ● 前面 左右・前面 ● ●

表示灯 / 警報音 ● ● ● ● ● ● ● ●

モーション
性能

定格速度 ( 空荷 ) (mm/s) 1300 1200 1200 1200 1000 1000 1200 1200

定格加速度 ( 空荷 ) (mm/s²) 500 500 500 500 400 400 600 500

* 位置決め精度 (mm)/(° ) ± 5/ ± 1 ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1 ± 5/ ± 0.5

ドッキング精度 (mm) - - - - - ± 2 ± 2 -

進行方向 全方向 前後 前後 前後 前方 全方向 全方向 全方向

他の能力 360 度回転 360 度回転 360 度回転 360 度回転 カーブ 360 度回転 360 度回転 360 度回転

バッテリー
性能

* 稼動時間 (h) 8 8 8 8 6-8 8 8 8

充電時間 ( フル充放電後 )(h) 2 1.5 1.5 1.5 1.5 2 2 2

Specifications

* 理想的な条件で位置決め精度のテスト結果であり、実際の精度は現場環境、搬送物寸法、ドッキング条件または他の要因の影響を受けています
* 稼働時間は決めた条件のテスト結果です
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フォークリフト型搬送ロボット（FMR） 

● 搭載 ○ オプション   -  なし

モデル F1-300T F1-500T F1-1000U F3-1500 F3-3000

一般

寸法 L*W*H (mm) 1093*745*1940 1567*800*1940 1640*990*1990 1632*870*1990 1716*950*1985

重量 (kg) 280 300 700 800 500 750

定格荷重 (kg) 300 500 600 1500 3000

荷重中心 (mm) 382 587 600 600 600

フォーク昇降高度 (mm) 340 400 1344 2044 200 200

フォーク降下後高度 (mm) 100 130 94 75 75

フォーク寸法 (mm) 47*270*744 74*420*1162 60*206*1220 70*175*1232 70*190*1232

フォーク幅 (mm) 270 420 551( カスタマイズ可能 ) 680( カスタマイズ可能 ) 680( カスタマイズ可能 )

パレットサイズ (mm) 780*590 1000*800 1200*1000 1200*1000 1200*1000

モーション性能

定格速度 (mm/s) 1000 1000 1200 1500 1600

* 位置決め精度 (mm)/(° ) ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1

最小回転半径 (mm) 585 830 894 1244 ( リフトアップ ) 1380 ( リフトアップ )

運用モード 全方向、前進、後進、横方向、傾斜、回転、円弧 全方向、前進、後進、横方向、傾斜、回転、円弧 ハンドル駆動、前進、後進、回転、円弧

最小通路幅 (1200*1000 パレット )(mm) 1370 1860 1988 2062 2165

バッテリー性能
* 稼動時間 (h) 6~8 6~8 6~8 6~8 6~8

充電時間 ( フル充放電後 )(h) ≤ 1.5 ≤ 1.5 ≤ 2 ≤ 2 ≤ 2

安全保護

レーザー障害物回避 ● ● ● ● ●

ドライビングレコーダー ○ ○ ○ ○ ○

バンパーストリップ ● ● ● ● ●

パレット定位置検出 ● ● ● ● ●

フォーク衝突センサー ● ● ● ● ●

非常停止ボタン ● ● ● ● ●

表示灯 ○ ○ ● ● ●

警報音 ● ● ● ● ●

その他

ディスプレイ（インチ） 4.3 4.3 11 11 11

ナビゲーション L-SLAM/ 3D SLAM ( カスタマイズ可能 ) L-SLAM/ 3D SLAM ( カスタマイズ可能 ) L-SLAM/ 3D SLAM ( カスタマイズ可能 ) L-SLAM/ 3D SLAM ( カスタマイズ可能 ) L-SLAM/ 3D SLAM ( カスタマイズ可能 )

フォークカスタマイズ カスタマイズ可能 カスタマイズ可能 カスタマイズ可能 カスタマイズ可能 カスタマイズ可能

パレット状態識別 カスタマイズ可能 カスタマイズ可能 カスタマイズ可能 カスタマイズ可能 カスタマイズ可能

パレット情報読込 カスタマイズ可能 カスタマイズ可能 カスタマイズ可能 カスタマイズ可能 カスタマイズ可能

* 理想的な条件で位置決め精度のテスト結果であり、実際の精度は現場環境、搬送物寸法、ドッキング条件または他の要因の影響を受けています
* 稼働時間は決めた条件のテスト結果です
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● 搭載 ○ オプション - なし

型番 F4-1000C F4-1500A F4-2000B F5-1600A

一般

寸法 L*W*H (mm) 1640*990*1990 1883*940*2143 1890*1000*2215 2288*1200*2219

重量 (kg) 280 750 900 1200 2310

定格荷重 (kg) 1000 1500 2000 1600

荷重中心 (mm) 600 600 600 600

フォーク昇降高度 (mm) 1331 2031 2500 2500 3000

リフトアップ時のマスト高度 (mm) 1990 2682 3424 3490 3895

最大カスタム昇降高度 / 荷重 (mm, kg) 1331, 1400 3000, 600 3900, 600 4500, 500 4500, 500

フォーク寸法 (mm) 65*180*1220 60*170*1232 70*200*1220 42*125*1237

フォーク幅 (mm) 680( カスタマイズ可能 ) 600( カスタマイズ可能 ) 680( カスタマイズ可能 ) 650( カスタマイズ可能 )

パレットサイズ (mm) 1200*1000 1200*1000 1200*1000 1200*1000

モーション性能

定格速度 (mm/s) 1200 1500 1500 1500

* 位置決め精度 (mm)/(° ) ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1

最小回転半径 (mm) 1178 1309 1405 1511

運用モード ハンドル駆動、前進、後進、回転、円弧

最小通路幅 (1200*1000 パレット )(mm) 2052 2241 2405 2705

バッテリー性能
* 稼動時間 (h) 6~8 6~8 6~8 6~8

充電時間 ( フル充放電後 )(h) ≤ 2 ≤ 2 ≤ 2 ≤ 2

安全保護

レーザー障害物回避 ● ● ● ●

ドライビングレコーダー ○ ○ ○ ○

バンパーストリップ ○ ○ ○ ○

パレット定位置検出 ● ● ● ●

フォーク衝突センサー ● ● ● ●

非常停止ボタン ● ● ● ●

表示灯 ● ● ● ●

警報音 ● ● ● ●

その他

ディスプレイ（インチ） 11 11 11 11

ナビゲーション L-SLAM/ 3D SLAM ( カスタマイズ可能 ) L-SLAM/ 3D SLAM ( カスタマイズ可能 ) L-SLAM/ 3D SLAM ( カスタマイズ可能 ) L-SLAM/ 3D SLAM ( カスタマイズ可能 )

フォークカスタマイズ カスタマイズ可能 カスタマイズ可能 カスタマイズ可能 カスタマイズ可能

パレット状態識別 カスタマイズ可能 カスタマイズ可能 カスタマイズ可能 カスタマイズ可能

パレット情報読込 カスタマイズ可能 カスタマイズ可能 カスタマイズ可能 カスタマイズ可能

* 理想的な条件で位置決め精度のテスト結果であり、実際の精度は現場環境、搬送物寸法、ドッキング条件または他の要因の影響を受けています
* 稼働時間は決めた条件のテスト結果です
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● 搭載 ○ オプション - なし

モデル F0-50SC F0-50DCN F0-50DC F0-50DCH F0-50DCH(T) F0-50DCP F0-50DCW F0-50DTN F0-50DT

一般

寸法 L*W*H (mm) 956*680*2000 1250*700*2340 1730*850*2600 1730*950*4565 1730*950*4311 1780*1050*4585 2015*1120*4595 1250*700*2300 1730*850*3600

重量 (kg) 430 440 620 730 750 760 780 450 620

定格荷重 (kg) 50 180 250 250 250 250 250 180 250

昇降機構最大荷重 (kg) 50 30 50 50 50 50 50 30 50

昇降機構 クランプ クランプ クランプ クランプ クランプ クランプ クランプ 伸縮フォーク 伸縮フォーク

アクセス高度 (mm) 350~1450 320~2000 300~2085 300~4000 320~6500/ カスタマイ
ズで最大 8~10m 300~4000 300~4000 380~2000 380~3000

オリコン寸法カスタマイズ範囲 
(mm)

(300~600)* 
(200~460)*(140~340)

(300~400)* 
(250~300)*(100~300)

(300~620)* 
(250~400)*(120~500)

(300~620)* (250~460)*
(120~500)

(300~620)* 
(450~250)*(120~500)

(400~670)* 
(250~550)*(120~500)

(500~800)* 
(600~400)*(120~500)

(400~300)* 
(340~250)*(100~300)

(600~350)* 
(490~250)*(100~500)

運用モード ハンドル駆動 ハンドル駆動 ハンドル駆動 ハンドル駆動 ハンドル駆動 ハンドル駆動 ハンドル駆動 ハンドル駆動 ハンドル駆動

スクリーン ● ● ● ● ● ● ● ● ●

ナビゲーション 2D コード / V-SLAM / 
L-SLAM

2D コード / V-SLAM / 
L-SLAM

2D コード / V-SLAM / 
L-SLAM

2D コード / V-SLAM /
 L-SLAM

2D コード / V-SLAM / 
L-SLAM

2D コード / V-SLAM / 
L-SLAM

2D コード / V-SLAM / 
L-SLAM

2D コード / V-SLAM /
 L-SLAM

2D コード / V-SLAM / 
L-SLAM

モーション性能

定格速度 ( 空荷 / 積荷 ) (mm/s) 1.5/1.5 1.8/1.5 1.8/1.5 1.8/1.5 1.8/1.5 1.8/1.5 1.8/1.5 1.8/1.5 1.8/1.5

* 位置決め精度 (mm)/(° ) ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1

昇降機構位置決め精度 (mm) ± 2 ± 2 ± 2 ± 2 ± 2 ± 2 ± 2 ± 2 ± 2

通路幅 (mm) 830 850 1000 1100 1100 1200 1270 850 1000

回転直径 (mm) 1000 1360 1850 1850 1850 2180 2395 1360 1850

バッテリー性能
* 稼動時間 (h) 6~8 6~8 6~8 6~8 6~8 6~8 6~8 6~8 6~8

充電時間 ( フル充放電後 )(h) ≤ 1.5 ≤ 1.5 ≤  1.5 ≤  2 ≤ 2 ≤ 2 ≤ 2 ≤  1.5 ≤  1.5

安全保護

レーザー障害物回避 ● ● ● ● ● ● ● ● ●

バンパーストリップ ● ● ● ● ● ● ● ● ●

非常停止ボタン ● ● ● ● ● ● ● ● ●

警報音 ● ● ● ● ● ● ● ● ●

カートン搬送ロボット (CTU)

* 理想的な条件で位置決め精度のテスト結果であり、実際の精度は現場環境、搬送物寸法、ドッキング条件または他の要因の影響を受けています
* 稼働時間は決めた条件のテスト結果です
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    ● 搭載 ○ オプション - なし

型番 H7-1500A H8-2000B H9-3000B HC7-1000A HC8-2000A HC10-4000A

一般

寸法 L*W*H (mm) 1600*1000*370 1900*1200*370 2000*1400*400 1700*1500*1520 2000*1700*1520 2300*2000*1460

回転直径 (mm) 1822 2167 2374 2196 2554 2960

昇降高度 (mm) 100/150 100/150 100/150 オプション オプション オプション

地上クリアランス（mm） 40 40 40 40 40 40

天板寸法 (mm) 1330*730 1600*900 1700*1000 - - -

リフトアップ機構 油圧式 油圧式 油圧式 電動式 電動式 電動式

重量 (kg) 700 800 1000 1200 1200 1200

定格荷重 (kg) 1500 2000 3000 1000 2000 4000

ナビゲーション 2D コード / V-SLAM /
 L-SLAM

2D コード / V-SLAM / 
L-SLAM

2D コード / V-SLAM / 
L-SLAM L-SLAM L-SLAM L-SLAM

スクリーン ● ● ● ● ● ●

安全保護

障害物回避 360°レーザー障害物回避 360°レーザー障害物回避 360°レーザー障害物回避 360°レーザー障害物回避 360°レーザー障害物回避 360°レーザー障害物回避

警報音 ● ● ● ● ● ●

ガイドランプ ○ ○ ○ ○ ○ ○

バンパーストリップ 360°バンパーストリップ 360°バンパーストリップ 360°バンパーストリップ 360°バンパーストリップ 360°バンパーストリップ 360°バンパーストリップ

非常停止ボタン 前，後，左，右 前，後，左，右 前，後，左，右 前，後，左，右 前，後，左，右 前，後，左，右

モーション性能

定格速度 ( 空荷 ) (mm/s) 1200 1200 1200 1200 1200 1200

定格加速度 ( 空荷 ) (mm/s² ) 500 500 500 500 500 400

* 位置決め精度 (mm)/(° ) ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1 ± 10/ ± 1

ドッキング精度 (mm) - - - ± 1 ( 二次調整 ) ± 1 ( 二次調整 ) ± 1 ( 二次調整 )

運用モード 全方向進行 全方向進行 全方向進行 全方向進行 全方向進行 全方向進行

回転能力 360 度回転 360 度回転 360 度回転 360 度回転 360 度回転 360 度回転

バッテリー性能
* 稼動時間 (h) 8 8 8 8 8 8

充電時間 ( フル充放電後 )(h) 2 2 2 2 2 2

重量物搬送ロボット（HMR）

* 理想的な条件で位置決め精度のテスト結果であり、実際の精度は現場環境、搬送物寸法、ドッキング条件または他の要因の影響を受けています
* 稼働時間は決めた条件のテスト結果です
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